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Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod
Wstep do teorii sterowania 101034166uuuwwj0013
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr
(ogdlnoakademicki, praktyczny)
Matematyka w technice ogodlnoakademicki 3/6
Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Modelowanie w technice polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiéw (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien (Poziom PRK 6) stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 15  Cwiczenia: 15 Laboratoria; - Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
inny ogélnouczelniany
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Krzysztof Walas

email: krzysztof.walas@put.poznan.pl
tel. 61 665 2063

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z réznych dziatdbw matematyki wyzszej oraz szczegdtowa
1 Wiedza: wiedze dotyczaca zastosowan metod i narzedzi matematycznych w naukach technicznych

ma poszerzong i pogtebiong wiedze dotyczacg modelowania matematycznego

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze z obszaru nauk technicznych, w tym z
elektrotechniki, elektroniki oraz automatyki

[K_WO01 (P6S_WG)]; [K_W02 (P6S_WG)]; [K_WO04 (P6S_WG)];
potrafi postugiwac sie wiedzg z matematyki wyzszej

2 Umlejetnoscu potrafi budowac i analizowac¢ proste modele matematyczne
potrafi dobra¢ odpowiednie zrodta wiedzy i pozyskaé¢ z nich niezbedne informacje oraz dokona¢
krytycznej analizy i oceny rozwigzan ztozonych i nietypowych probleméw inzynierskich
[K_U01 (P6S_UW)]; [K_U02 (P6S_UW)]; [K_U06 (P6S_UW)]
3 Kompeten cje ma $wiadomo$¢ poziomu swojej wiedzy w odniesieniu do prowadzonych badan w naukach
spo'eczne Scistych i technicznych

ma $wiadomos$¢ pogtebiania i poszerzania wiedzy do rozwigzywania nowopowstatych
problemdéw technicznych

[K_KO1 (P6S_KK)], [K_K02 (P6S_KK)]

Cel przedmiotu:

Doskonalenie teoretycznych i praktycznych umiejetnosci zwigzanych z modelowaniem uktadéw wielowymiarowych przy uzyciu
metod przestrzeni stanéw.

Efekty ksztalcenia i odniesienie do kierunkowych efektow ksztalcenia

Wiedza:
1. ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z r6znych dziatbw matematyki wyzszej oraz szczegotowg wiedze dotyczaca
zastosowan metod i narzedzi matematycznych w naukach technicznych [K_WO01 (P6S_WG)];

2. ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze z obszaru nauk technicznych, w tym z elektrotechniki, elektroniki
oraz automatyki [K_WO06 (P6S_WG)]

Umiejetnosci:

http:// www .put.poznan.pl/

1. potrafi postugiwa¢ sie wiedzg z matematyki wyzszej [K_U01 (P6S_UW)]
2. potrafi budowa¢ i analizowa¢ proste modele matematyczne [K_U02(P6S_UW)]

3. potrafi wykorzystywaé narzedzia i metody matematyczne, w tym numeryczne do rozwigzywania probleméw inzynierskich
[K_U03 (P6S_UW)];

stronalz?2



http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

Kompetencje spoteczne:

1. ma $wiadomos¢ poziomu swojej wiedzy w odniesieniu do prowadzonych badan w naukach $cistych i technicznych [K_KO01
(P6S_KK)]

2. ma $wiadomos¢ pogtebiania i poszerzania wiedzy do rozwigzywania nowopowstatych probleméw technicznych
[K_K02 (P6S_KK)]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztalcenia

Testy pisemne, zaliczenie pisemne/ustne, projekty.

Tresci programowe

Aktualizacja: 10.2018

Wykiad — zagadnienia:

1,2. wprowadzenie do modelowanie uktadéw w przestrzeni stanéw
3. wprowadzenie pojecia sterowalnosci i obserwowalnosci,

4,5. stabilno$¢ uktadow

6,7. sprzezenie od stanu i od wyjscia

Cwiczenia:

1,2,3. modelowanie uktadéw mechanicznych, elektryczny i elektro-mechanicznych w przestrzeni stanéw
4. wyznaczanie sterowalnosci i obserwowalnosci uktadow,

5. badanie stabilnosci uktadow

6,7. budowa sprzezenia od wyjscia i od stanu

Literatura podstawowa:

1. Tadeusz Kaczorek, Teoria uktadow regulacji automatycznej, WNT, Warszawa 1977
2. Katsuhiko Ogata, Modern Control Engineering, 5th edition, Pearson, 2010

Literatura uzupetniajaca:
1. Stefanski Tadeusz, Teoria sterowania, T1 Politechnika Swietokrzyska 1991

2. M.W. Spong, M. FujitaControl in robotics. Report, T. Samad, A.M. Annaswamy (Eds.), The impact of control technology
(2011)

Bilans naktadu pracy przeciethego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Wykiad 15
2. Cwiczenia 15
3. Konsultacje 5
4. Przygotowanie do éwiczen 30

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 65
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 35
Zajecia o charakterze praktycznym 30
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